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Geodetske mreže – baza premera

Položajno određivanje:

•Trigonometrijska mreža

•Poligonska mreža

•Linijska mreža

Visinsko određivanje

•Nivelmanska mreža



2













1

2

A

3

4

5 6

7

8

9

10

11

A2

12

Trigonometrijska mreža
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Trigonometrijske tačke su povezane u mrežu 
trouglova.

Mere se uglovi u trouglovima. 

U vreme nastanka mreže teško je bilo tačno meriti 
dužine. 

U trigonometrijskoj mreži se dužine mere 
izuzetno, na pogodnim mestima i one se zovu 
trigonometrijske osnovice. Preko mreže trouglova 
se izračunava trigonometrijska strana.

Na osnovu sinusne teoreme mogu se izračunati 
dužine ostalih trigonometrijskih strana 
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Koordinate početnih tačaka se odrede 
astronomskim putem.

Azimut početne strane se takođe određuje 
astronomskim putem

Koordinate ostalih tačaka se određuju na 
osnovu merenih uglova u mreži.

Radi smanjenja gomilanja grešaka, postavlja 
se više astronomski određenih tačaka i više 
osnovica.
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Sa razvojem elektromagnetnih daljinomera, 
omogućeno je precizno merenje trigonometriskih
strana

•Triangulacija – određivanje koordinata 
trigonometrijskih tačaka merenjem uglova u 
trigonometrijskoj mreži

•Trilateracija – određivanje koordinata  
trigonometrijskih tačaka merenjem dužina u 
trigonometrijskoj mreži
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Redovi trigonometrijske mreže

Formirana poštujući princip od većeg 
ka manjem

11--4 km4 kmIVIV

33--13 km13 kmIIIIII

99--25 km25 kmIIII

Preko 20 kmPreko 20 kmII

DuDužžina straneina straneRed mreRed mrežžee

II i III red se dele još na osnovni 
i popunjavajući
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Stabilizacija i opis položaja
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Signalizacija trigonometrijskih tačaka

Švajcarski signal Piramida
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Trigonometrijski obrazac 
broj 27 T – opis položaja, 
način stabilizacije i 
signalizacije 
trigonometrijskih tačaka
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Vrste pravaca u trigonometrijskoj mreži:

•Spoljni pravac: stanica je na poznatoj tački a 
vizura je nepoznata tačka

•Unutrašnji pravac: stanica je na nepoznatoj tački 
a vizure su poznate tačke

•Obostrani pravac: vrši se opažanje pravaca i na 
poznatoj i na nepoznatoj tački
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Vrste presecanja
•Presecanje napred (koriste se samo spoljni 
pravci)

•Presecanje nazad (koriste se samo 
unutrašnji pravci)

•Kombinovano presecanje (koriste se i 
spoljni i unutrašnji pravci)
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Presecanje napred
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Kontrola:
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Presecanje nazad

Dato: Tačke A, B, C

Mereno: 
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