Linijska mreza

Razvija se kao dopuna poligonske mreze, gde je
gustina poligonskih tacaka nedovoljna za snimanje
detalja. NajcesScCe na uzidanom terenu.

*TaCke se postavljaju tako da leze na pravcu duz
poligonske strane ili izmedu linijskih tacaka.

*Tacke se postavljaju na upravnom pravcu u
odnosu na pravac definisan poligonskim taCkama
Il prethodno postavljenim linijskim tackama.
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Date velicine:

Koordinate poligonskih ili linijskih taCaka koje definisu
liniju

Merene velic¢ine:

U linijskoj mrezi se mere samo duzine, uglovi su
unapred definisani 180°ako je ta cka na liniji ili 90°
odnosno 270°ako je ta Cka na upravno.

Obelezavanje tacaka na liniji ili na upravnoj pomocu
teodolita
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Racunanje koordinata tacke na liniji
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Y, =Y, +AY, =Y, +od,

X, =X, +Ax = X_ +ad,




AY=Yb-Ya

Y, =Y, +AY,=Y,+o(d,-d)  X;=X;+AX, =X +a(d,-d)

Za kontrolu treba da bude:
Y, =Y, +AY,=Y,+o0(d, —d,) X, =X, +AX,=X,+a(d, —d),)
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Racunanje koordinata taCke na upravnoj
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Ay, =oY,'+aX,'=od,+au, Y,=Y,+Ay, =Y, +0d, +au,

Ax, =aY,'-oX,'=ad,—-ou, X, =X, +Ax =X, +ad,—ou,
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Tacka sa leve
strane linije, u
se uzima sa
znakom -

Ay, =oY,'+aX,'=od,+au, Y,=Y, +Ay,=Y +od,+au,

Ax, =aY,'-oX,'=ad,-ou, X,=X, +Ax,=X_+ad,—-ou,




Nivelmanska mreza

Mreza repera postavljenih na po

godnim mestima

na terenu Cini nivelmansku mrezu.

Reperi su povezani u nivelmans

Nivelmanska mreza predstavlja

ke vlakove.

DaZu premera Za

vertikalnu predstavu terena (nac

morske visine).

Reper je tacka, postavljena na pogodnom mestu
za koju je odredena nadmorska visina.




Pri izboru za mesto repera potrebno je:
Da je moguce nha reper postaviti letvu

Repere postavljati na cvrste | stabilne objekte

Zbegavatli mesta gde postoji mogucnost
unistenja repera

Duzini nivelmanskog viaka

Opis polozaja postavljenog repera (NOS8)




~ aSpublika . Kako Je -
R o OPTS POLORAJA PEPERA obeleden PETMEDEA
Te'um poataw PEREE
Bl ud g jd goapre dd
y _i 5 @ FE v FEE Lk
h'fﬁﬂiwﬁuf
2
o
A.b . gl T—_.-.:-"'.—-f'"
Aamame desare
f":l ALy sl Ay cFE @20 0000 S

#a fa raers m0)

'UP..;?-'IE{J

3 &.gbi

Paldap 7t wiabin

@ E"; B Dy ey D E My
i HOCFE  sE E,‘-'H.I -

dorosy Gyra

B or g - Mo g wod

5 ﬂ:c.?:?a- e

X Q
M : ;
sk |
naesy 7 e @?ﬁ
Lo : S | /

17 g




Nivelmanske mreze:

Nivelman visoke tachosti

*Precizni nivelman

*Tehnicki nivelman povecane tacnosti

*Tehnicki nivelman (8 mm/km)




Vrste nivelmanskih vliakova

eUmetnuti vlak — na oba kraja vezan za
poznate repere

e/atvoreni vlak — oba kraja su vezana za
Isti reper

eSlepi vlak — vezan samo na jednom
kraju za poznati reper




Racunanje kota repera u umetnutom
nivelmanskom vlaku
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R/ Dati podaci: Hp, i Hg,

Mereni podaci:
AHRa-Rl AHRl-RZ AHRZ-R3 AHR3-Rb
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Izgled nivelmanskog vlaka u vertikalnom
preseku — poduznom profilu




Merena visinska razlika

“ BHy . =YAN

Data visinska razlika

AHRa—Rb = HRb_HR

Zbog gresaka merenja visinskih razlika: He —Hg # ZAh

Odnosno: Hy —H., = ZAh + 1,

Pa je visinsko odstupanje: fp, =Hg —Hgy — ZAh




Radi eliminisanja odstupanja, za svaku merenu visinsku
razliku raCunaju se popravke:

VAh = i E(’di
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Pa su visine repera:

Hr = HRa+Ah_l+VAhl

Hg, = HR1+AhZ +VAh2

HR3 = HRZ +Ah3 +VAh3
Kontrola raCunanija:

Hpo = HR3+Ah4+VAh4




